La gestion ces angles avec un TI-82 Stat fr

Réglage de la calculatrice

Il est possible de configurer la calculatrice pgue 'unité par Soil I1ndg
défaut soit le radian ou le deg Rl ] 234557289
Procédure: utiliser la touclfgode). el Dedre_

| ar Pol Suit
Une fois ce réglage effectué, les fonctions trigonatiiques imul
(sinus, cosinus et tangente)ont utilisées dans cette unite. +h1. Feten.
Les angles seront également convertis dans cette Horiz G-T

Conversion d’angles de degrs en radians
Régler la calculatrice en mode radi:

Entrer la valeur en degrésconverti en radians suivi du symbole ° [L =

((nde)fangle] 1)) pour la T184
Procédureavec 180° a conver en radians.

[1)(8][0)Gree)fangle]7](entre) pouIr la TI8:

3. 14139268354

Conversion d’angles deadians en degrés

LAt

Régler la calculatrice en modegrés.
Entrer la valeur en radia@sconverti en degrés suivi du symbdle

(@ne)@aticd3]) (2nd][APPS](3] pour la TI84
Procédure ave’g-: radians a convertir en degt
[Oznd =20 2nd)[APPS)(3)[ENTER) (pour la T1 84)
(A n]F)2)D]ene)@atricd3] Centren)(pour la T1 82)

=1t

Convertir des données cartésienn (x,y) en coordonnées polairegr, ).
Pour trouvex: P>RX(r,0)  [2nd][APPS](7]ou (2nde)angle] 7]

Pour trouver: P>Ry(r,0)  [2nd)[APPS][8]ou (ande)[angle]8)

Penser a séparer les deux coordonnées avec lée\(].

Convertir des coordonnées polaire(r, 8) en coordonnées cartésienne(x, y).
Pour trouver: R>Pr(x,y) [2nd][APPS](5]ou (2nde)angle]5)

Pour trouve® : R>R) (x,y) [2nd)[APPS](6]ou (2nde)[angle] 6]

Penser a séparer les deux coordonnées avec lde\].




